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VW SPIDER 54T weromosisones

Innovative selbstfahrende Luftplattform mit erweiterbaren
Ketten und einfachen, intuitiven Steuerungsbefehlen. Es kann
eine Arbeitshohe von 54 m erreichen und kann (auch) als echter
mobiler Kran verwendet werden. Eine Mischung aus Effizienz,
Zuverlassigkeit und Vielseitigkeit, die einmal mehr unser
Engagement fiir die Bereitstellung von High-Tech-Losungen
demonstriert, die mit akribischer Aufmerksamkeit fiir kleinste
Details entwickelt wurden.

Starken:

o Automatische Stabilisierung/Entstabilisierung

¢ 4 unabhéngige Stabilisatoren

e Dreifache Stabilisierungsflache

e Positionierungsgenauigkeit

e Erweiterbares Kriechwerk mit doppelter
Fahrgeschwindigkeit

e Einfachtrager-Rahmen aus S700-Stahl

 Hohe Arbeitshohe mit teleskopischem System mit
7 Stufen aus hochfestem Stahl

o Teleskoparm mit 3 hydraulischen Verlangerungen

¢ Ferngesteuertes Steuersystem

e Aluminiumkorb (4 Personen, 400 kg)

SPIDER 54T ist eine
Technologiekonzentration;

seine Mdglichkeiten machen es zur idealen
Ldsung fiir GroBprojekte und “logistische”
Herausforderungen, die eine héhere vertikale
Reichweite erfordern.

Das herausragende Merkmal ist seine
Arbeitshohe, die es an die Spitze der
Branche bringt. Dank der Erfahrung und
Konstruktionsfahigkeiten von Platform Basket

kénnen die Bediener nun zuvor unzugéangliche 1
Orte erreichen und neue Perspektiven in

Bereichen wie Bauwesen, Infrastrukturwartung,
Telekommunikation und Industrie eréffnen.



Die Plattform
ist mit einem
teleskopischen Ausleger
mit drei hydraulischen
Verlangerungen ausgestattet,
der es ermdglicht, einen

horizontalen Ausladung von 18,5
m bei einer Héhe von 45 m und
mit 400 kg im Korb zu erreichen
(der maximale Wert liegt bei 20 m
mit 136 kg Tragfahigkeit).

Die Arbeitshéhe zusammen

mit dem dreifachen
Stabilisierungsbereich bietet
eine vielseitige Losung

fiir GroBprojekte und
Umgebungen mit sehr variablen
Aufstellungsbedingungen.
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VW SPIDER 54T weromosisones

Leistung ohne Kompromisse

Diagnose und Uberwachung.

Diagnose und Uberwachung. Platform Basket hat

immer viel in die Verbesserung von Diagnose- und
Fernliberwachungssystemen investiert, um auch Benutzern,
die bisher den Einsatz dieser Systeme vermieden haben, einen

immer mehr Unterstiitzung und die Mdglichkeit zu bieten, die
Nutzung ihrer Geréte zu analysieren.

Das optionale PBT-Gert (Platform Basket Telematics) ist das Ergebnis
dieser Entwicklung und besteht aus einem Hardwareteil, der mit der
Maschine verbunden ist und eine integrierte internationale Datensim-
Karte enthalt, die alle wesentlichen Daten der Maschine an die Cloud

EQUIPPED BY ™,

P3T

PLATFORM BASKET
TELEMATIC!

Vorteil zu verschaffen, aber mit dem technologischen Fortschritt ,,3

sendet: weltweite Positionsbestimmung, Arbeitsstunden und deren
Aufteilung, Daten der Lastzelle und aktive oder vergangene Alarme
sowie einem Softwareteil, der (iber ein dediziertes Webportal mit
geschiitztem Zugriff abgerufen werden kann und die Anzeige der
in der Cloud gespeicherten Daten ermdglicht. Auch bei fehlender
Datenabdeckung werden diese auf einer integrierten Speicherkarte
gespeichert, um bei der Wiederherstellung des Signals gesendet

zu werden. Um das System benutzerfreundlicher zu machen, ist

das Webportal von einem stationdren PC oder mobilen Geraten aus
abrufbar. Die wichtigsten Verwendungszwecke sind: Diagnose und
Unterstiitzung, Mensch-Maschine-Kommunikation und Uberwachung
der Maschinennutzung.

Stabilitit auf geneigtem Gelande.

Ein grundlegendes Merkmal dieser Maschine ist ihre Féhigkeit,
Orte zu erreichen, die flir konventionelle Ausriistungen
normalerweise unzugénglich sind, dank des fortschrittlichen
Stabilisierungssystems und der robusten Struktur des Chassis und
des groBformatigen Kriechwerks; dies ermaglicht es Spider 54T,
selbst die anspruchsvollsten Geldndesituationen zu bewéltigen.

Ferngesteuerte Steuerung.

Ein anspruchsvolles System, das den Bedienern Flexibilitat und
sichere Bewegungen bietet. Es ermdglicht die Fernsteuerung der
Plattform und bietet so mehr Bewegungsfreiheit und eine bessere
Sicht auf den Arbeitsbereich. Das Farbdisplay mit blendfreier
Technologie gewahrleistet auch bei direktem Sonnenlicht

eine klare und deutliche Anzeige der wichtigen Informationen.
Dariiber hinaus steht an der Arbeitsposition im Korb eine zweite
Fernbedienung zur Verfiigung, die auch als Fernbedienung
verwendet werden kann und die gleichen Diagnosefunktionen tiber
das Display gewahrleistet.

>

™

Vereinfachter Transport.

Es gibt zwei Moglichkeiten, Spider
54T auf den Anhénger fiir den
Transport zum Einsatzort zu laden:
1. Der Anhénger féhrt riickwérts
und wird unter Spider 54T mit
angehobenen Stabilisatoren
positioniert

2. Spider 54T wird dank seiner
Kettenmobilitat autonom auf den
Anhénger positioniert.
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1000 kg

HYDRAULISCHE SEILWINDE
Direkter Zug kg 1000
Menge des Seils m 56
Hubgeschwindigkeit m/min 20
mm 8

Seildurchmesser

In Ubereinstimmung mit den Vorschriften:
* UNI EN 13000 Krane - Fahrzeugkrane;

© 1S04301-1 /2 Krane - Klassifikation

Teil 2: Mobile Krane

<
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Version mit Seilwinde
(WCH)

“Ein echter mobiler Kran”

Der neue Spider 54 T ist eine duBerst
innovative mobile Plattform auf Ketten,
die keine Kompromisse in Bezug auf
Zuverldssigkeit, Qualitat und Effizienz
eingeht. Eine teleskopische Maschine,
die in Seilwindenkonfiguration bei 54 m
mit 1000 kg Tragféhigkeit in absoluter
Sicherheit arbeiten kann, eine der
hdchsten Leistungen der Welt, die eine
Kombination aus Spitzen technologie
und fortschrittlicher Steuerung bietet.
Eine Maschine, die alle Erwartungen

im Bereich des “Heavy-Duty”-Hebens
tibertrifft.

Die Seilwindenkonfiguration umfasst
eine direkt am Ausleger montierte
Seilwinde, um eine bessere Leistung
und Konvertierungsgeschwindigkeit
der Maschine von Klettermaschine zu
Hebearbeitsmaschine zu gewéahrleisten.

Mit groBem Augenmerk auf Details wurde
ein leichtes und leicht transportierbares
System entwickelt, das es ermoglicht,
die Korbgruppe wéhrend der
Konvertierung von Klettermaschine zu
Hebearbeitsmaschine zu stiitzen.

MADE IN ITALY
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Stabilisierungsumfang

MaBe von den Zentren der StabilisatorfiiBe

5425 cm

4185 cm

8840 cm

3190 cm

9010 cm

Abmessungen der Flachenbelegung

9550 cm

3030 cm

9550 cm

mdTeonn

2450 cm

PL/T
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TECHNISCHE DATEN STD
Maximale Arbeitshohe m 54,1
Hohe des KorbfuBbodens m 52,2
Maximale seitliche Reichweite mit einer Korblast von 136 kg m 21,0
Drehwinkel des Drehturms ° 360
Drehwinkel des Korbs ° +/- 90
Maximale Korbtragféhigkeit Kg 400
Maximale tiberwindbare Steigung ° 20
Maximale seitliche Neigung mit schmalem/breitem Wagen m 12/15
Maximale Verschiebegeschwindigkeit Km/h 2,2
Proportionale elektrohydraulische Steuerungen .
Nominale Kettenabmessungen cm 450 x 78 x 81
Maximal zuldssige Windgeschwindigkeit wéhrend der Arbeit m/s 12,5
Maximal zuldssige manuelle N 400
Belastung Maximal zuléssige Neigung auf den Stabilisatoren N o/
fiir PLE-Arbeit

HAUPTABMESSUNGEN STD
Lénge der Maschine gefaltet mit Korb m 9,55
Lénge der Maschine gefaltet ohne Korb m 9,55
Breite der Maschine gefaltet mit Korb m 2,43
Breite der Maschine gefaltet ohne Korb, zuriickgezogene Ketten m 1,75
Hohe der Maschine gefaltet mit ausgefahrenem m 2,77
Wagen Minimale Hohe der Maschine gefaltet mit eingefahrenem m 2,45
Wagen Unterwagenhdhe (mit ausgefahrenem Wagen) m 0,42
Abmessungen des Aluminiumkorbs (L x B) m 2,3x0,91
TANKKAPAZITATEN STD
Hydraulikdlbehélter It 210
Kraftstofftank It 100
GEWICHTE STD
Gesamtgewicht der Grundversion Kg 23000
Maximale Kraft auf einem Stabilisator kN 167
MOTORISIERUNGSMERKMALE STD
Installierte Nennleistung KW 53
Batteriespannung v 12
Batteriekapazitat Ah 150

1750 cm 2430 cm
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Optionale Extras:

Die Arbeitswelt erfordert den Einsatz von Plattformen unter vielféltigen
Bedingungen, daher haben wir eine Reihe spezifischer Losungen
optimiert, um den spezifischen Anforderungen der Kunden gerecht

zu werden. Dartiber hinaus steht unsere technische Abteilung zur
Verfiigung, um zusatzliche Zubehdrteile und Anpassungen nach

den Bediirfnissen und Erwartungen des Kunden zu entwerfen und
herzustellen.

¢ Anwesenheit des FuBpedals
e Generator 230V
e Anti-Einklemmvorrichtung

8 Windgeschwindigkeitsre- Leitfahiges Gummikolli-
1000 Kg Seilwinde gelvorrichtung mit Alarm. sionsschutzgerat, das am
Arbeitskorb angebracht ist.

EQUIPPEDBY

PLATFORM BASKET
TELEMATICS

INTERFON-Gerét zur Helm mit INTERFON-Gerat PBT (Platform Basket
Kommunikation zwischen zur Kommunikation zwi- Telematics)

Mensch und Bodenperso- schen Mensch und Boden-

nal im Arbeitskorb. personal im Arbeitskorb.

PLATFORM =

B AS KET *'\\.so’

Via Montessori, 1 - 42028 Poviglio (RE) Italy
Ph. +39 0522 967666 - Fax +39 0522 967667
E-mail: info@platformbasket.com

platformbasket.com
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